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Ejercicio 1Ejercicio 1



Repaso:Repaso:



Aclaración previa sobre la notación de derivadaAclaración previa sobre la notación de derivada

Notación con prima:

Notación de Leibniz:

(t)r ⃗ ′

dr ⃗ 

dt



De�nicionesDe�niciones

(t)r ⃗ 

(t)v ⃗ 

(t)a⃗ 

= x(t) + y(t) + z(t)ǐ ǰ ǩ

=
dr ⃗ 

dt

=
dv ⃗ 

dt

=
d( )dr ⃗ 

dt

dt

=
d2r ⃗ 

dt2



a) . Se pide graficar  y 

Graficamos primero x(t):

a < 0; > 0; > 0v0 x0 x(t) v(t)









ExplicaciónExplicación

La velocidad es la pendiente de la recta tangente a x(t), representada en rojo en dis�ntos
puntos de t.

Se observa como comienza con un valor posi�vo (pendiente empinada), se va
reduciendo hasta el valor de 0 en t=2 y luego se hace nega�va.

Por otro lado, la aceleración representa a la concavidad de x(t). Como es nega�va (dato
del ejercicio), x(t) es cóncava hacia abajo.



Graficamos v(t):

Usamos la definición para hallar  a par�r de :(t)v ⃗  (t)r ⃗ 

(t)r ⃗ 

(t)v ⃗ 

= ( + ⋅ t + ⋅ a ⋅ )x0 v0
1

2
t2

=
dr ⃗ 

dt

= ( + ⋅ a ⋅ t ⋅ 2)v0
1

2
ǐ

= ( + a ⋅ t)v0 ǐ



Los restantes ítems b) y c) del ejercicio se realizan en forma similar.
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